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Reéalisation technigue

. Fabrication d’un Robot qui ¢vite les obstacles grace
a des capteurs de sons

emps Reel
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Liste du matériel

Arduino
. Wemos D1 Wifi
Piles

. Voiture Télecommandeé inutilisable
Capteur de son

Fer a souder
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Programme sous ARDUINO
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CREATIVITE projet_hackaton
ET

FABRICATION | L £ & 2 F B b g e e O S 22 2R SRR S SRR
NUMERIQUE

¢include <Servo.h> //on importe la bkibliothégue Servo

/f définition des pins de 1'Arduino qui contrdlent le ler moteur
#define pinINl 2 // Marche avant du premier moteur

#¢define pinIN2 3 // Marche arriére du premier moteur

#¢define pinENL 9 // doit &tre une pin PWM

// capteur & ultrascona:
int trigPin = 1Z;
int echoPFin = 11;

int Mspeed =
int seuil = 3

r // a wariable to hold the current speed value

u}
0y // distance minimale pour lagquelles on accepte un obstacle

int periode=20000;// période entre chagque début d'impulsion sn microsecondes

Servo mMyservo;

long distance;
koolean sensRotation;

void leock (void){ // évaluation de la distance de l'chstacle
long temps;

/¢ NHous envoyons un signal haut d'une durés de 10 microsecondes, en sandwich
// entre deux signaux bas. Des ultrasons sont émis pendant cque le signal est haut

digitalWrice (trigPin, HIGH);
delayMicroseconds (10) 7
digitalWrite {trigPin, LOW):
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projet_hackaton
CREATIVITE
ET

FABRICATION e ] e . : B —_—
NUMERIQUE digitalWrite (trigPin, HIGH):

delayMicroseconds (10) ;
digitalWrite {trigPin, LOW);

Sf Lors de la réception de 1'écho, le moduls HC-SREO04 émet

S/ un signal logigue haut (5 v) dont la durée 3t &gale au

S/ temps £coulé entre l'émission et la réception de l'ultrason.
pinMode {(echoPin, INFUT):

temps = pulssIn{echoPin, HIGH)

distance = temps * 340/(2%10000) ;

wvold setup() |

S/ réglage des broches & output
pinMode (pinIN1l, OUTIFUT]) »
pinMode (pinIN2, OUTPUT) ;
pinMode {(pinENR, OUTPUT):

pinMode (echoPin, INFUT]):
pinMode (trigPin, OUTFUT)
digitalWrite {trigPin, LOW):

digit rite (pinServo, LOW) ;

myservo.attach{7)
Sf on choisit aléatoiremsent le sens de la rotation
loock ()

randomSeed {distance) ;
gensRotation = random({Z);

vold loop() {
Mspeed = 200; // vitesse du moteur 0 & 1023

lock{)r J/ v @-t-11 un ckstacle dewvant?

; ?
les petits ="1"

Hackathon Pédagogique - Brest 2018
débrouillards

s FABRIOUES
BV PONANT

ECOLE NATIONALE DNGENIEURS DE BREST



projet_hackaton
CREATIVITE o
ET "

FABRICATION
NUMERIQUE,

if (distance » seuil)]
// marche avant:

analogWrite (pinENR, Mspeed):
digitalWrite {pinIN1, HIGH);
digitalWrite (pinINZ, LOW);
delay (2000);
myservo.write (90);

delay (100) »

else { // on a détecté un chatacle
// nouvelle vérification pour éviter les faux positifs
lock():
if (distance <= seuil){
// obatacle confirmé, on tourne sur place
analogWrite (pinENR, Mspeed):
digitalWrite (pinINl, sensRotation);
digitalWrite (pinINZ, !(sensRotation));

delay (1000}
my3ervo.write (140}
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Cadre pédagogique

. S'adresse a un public a partir de 14ans

. A pour objectifs pédagogique : connaitre le monde
des robots et leurs fonctionnement a travers un
simple exemple et apprendre les base du logiciel
ARDUINO.
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